


UVRC
     Unmanned Vehicles for Route Clereance

Descrizione
Sistema che assolve al compito di ricerca ed 
eliminazione di mine, ordigni ed Improvised
Esplosive Device (IED) per consentire un 
successivo transito in sicurezza di veicoli militari 
con a bordo del personale.
La stessa squadra può essere impiegata in 
operazioni di bonifica di aree inibite all’uso civile 
per la possibile presenza di mine.

Destinazione
Veicolo a guida autonoma con sensori per la 
mappatura 3D LIDAR.

Caratteristiche
Modulo trainato a 9 ruote sterzanti, Braccio di 
collegamento mezzo, Vano sensori per mappatura 
3D LIDAR.
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